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Aplicadas, Facultad de Mecatrónica, en las cátedras de: 
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de procesos industriales con retardo. 
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"Proyecto Multimedia 2012", Sociedad Latinoamericana de Ciencia y Tecnología, Grupo 
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from a reduced order model: A mobile robot experimental application”, 4th International 

Conference on Control, Decision and Information Technologies (CoDIT), 

DOI: 10.1109/CoDIT.2017.8102672, Barcelona-España 

 2017, M Herrera, L Morales, A Rosales, Y Garcia, O Camacho , “Processes with variable 

dead time: Comparison of hybrid control schemes based on internal model”, IEEE Second 

Ecuador Technical Chapters Meeting (ETCM), DOI: 10.1109/ETCM.2017.8247483, Salinas-
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 2015, M Herrera, W Chamorro, A Gómez, O Camacho, “Two-Wheeled Inverted Pendulum 

Robot NXT Lego Mindstorms: Mathematical Modelling and Real Robot Comparisons”, Revista 
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 2016, “Diseño e implementación de tres esquemas de control: pid, lqr y modos 

deslizantes para la estabilización del péndulo invertido sobre dos ruedas de lego 

mindstorms con aplicación de un planificador de rutas mediante el algoritmo rrt”. 
Autores: Juan Villacres, Michelle Viscaino, Graduados 

 2016, “Diseño y construcción de un prototipo de robot delta para aplicaciones pick y 
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 2017, “Diseño e implementación de cuatro controladores, dos de ellos basados en el 
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Automation Society) sección Ecuador. 
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 2017, Expositor en el “XII Congreso de Ciencia y Tecnología ESPE 2017”, Universidad de las 

Fuerzas Armadas, Sangolquí-Ecuador. 

 

 2017, Ponente en las “II Jornadas Académicas CIMANELE”, Universidad Técnica del Norte. 
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 2010, Conferencista en el "I Congreso Ciencia y Tecnología FCI-UTM 2010", Universidad 

Técnica de Manabí, Portoviejo – Ecuador. 
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 2009, Expositor en la “Feria Ciencia y Tecnología SENACYT 2009”, en representación de la 

Escuela Politécnica Nacional, Quito – Ecuador. 

 

 2008, Expositor en el “Concurso Internacional de Robótica America´s  Robots  2008”, 

Universidad Peruana de las Américas, Lima – Perú. 

 

 

 


